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실시간교통흐름정보는기존통계기반교통정보를분석하고,

활용하는시장의게임체인저가될수있습니다.

< 교통정보의연결과확장 >

하이퍼센싱이제공하는실시간교통흐름플랫폼(connected 

flow)서비스는스마트교통시스템의핵심이될것입니다.

미래의교통은모든자동차와모든인프라가서로연결되어, 

자율주행과협력주행을하게될것입니다. 

이러한미래의교통시스템을실현하기위해서는

실시간교통정보를생산하고, 

이정보를공유하는것이무엇보다중요하고, 

또반드시필요합니다.
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회사명 (주)하이퍼센싱

대표이사 안진오

설립일 2016년 02월 12일 (한국항공우주연구원연구원창업기업)

일반현황[ ]

자본금 300,650 천원(2021년 12월 28일)

사업분야 스마트교통(ITS, C-ITS), 위성영상정보활용개발

주 소 대전시서구도산로 450,603호(용문동)

주요연혁[ ]

2016 2017• 2016.02.   법인설립

• 2016.05.   한국에너지기술연구원패밀리기업등록

• 2016.05.   기업부설연구소(CAL Lab) 설립

• 2016.05. 소프트웨어사업자신고

• 2016.05.   직접생산확인증명(소프트웨어개발)

• 2016.07.   연구개발서비스업등록

• 2016.09.   벤처기업업등록

• 2016.11.   한국항공우주연구원패밀리기업등록

• 2017.03.   한국우주기술진흥협회회원사

• 2017.06.   한국산업기술대학교패밀리기업등록

• 2017.10.   투자유치(블루포인트파트너스)

• 2017.12.   K-Global 300 기업선정

2019 • 2019.01.   자율협력주행산업발전협의회회원사

• 2019.07.   스마트시티융합얼라이언스회원사
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주요연혁(R&D)[ ]

구분 시작일 사업내용 발주기관

항공

2016.04. 아리랑6호AIS 신호및SAR 영상퓨전S/W 개발(1차년도) 한국연구재단

2016.07. 무인기탑재용소형 SAR 센서개발 한국창업진흥원

2016.07. 위성 AIS 데이터를이용한해상물류정보서비스개발 KARI

2017.01. 아리랑6호AIS 신호및SAR 영상퓨전S/W 개발(1차년도) 한국연구재단

2017.05. 위성 SAR 정보와 AIS 정보융합 한국연구재단

2017.06. 소형 SAR 센서개발 창업진흥원

교통

2017.11. 인공지능교통신호개발 정보통신산업진흥원

2017.11. 인공지능교통신호개발 중소기업청

2018.11. 인공지능교통신호개발 중소기업청

2019.11. 실시간교통시뮬레이션개발(1차년도) 중소기업청

2019.11. 교통신호최적화기술개발 연구개발특구재단

2020.11. 실시간교통시뮬레이션개발(2차년도) 중소기업청

주요연혁(사업)[ ]

구분 시작일 사업내용 발주기관

항공

2016.07. 위성SAR 영상정보를이용한해상풍력에너지산출S/W 개발 한국에너지기술연구원

2016.08. 위성영상의 classification 과정의병렬처리구현 KARI

2016.08. 자동차탑재 SAR 영상데이터 (RAW, SLC 등) 인공위성연구센터

2016.09.
GK-2A 위성전처리 알고리즘실험도구개발을위한
예비설계

KARI

2016.09. NK지역위성정보활용 KARI

2016.12. MCSAR 소프트웨어 제작 미래시스템

2017.05. 아리랑 5호위성 SAR를이용한해상풍속산출 KARI

2018.05. 위성 SAR를이용한 해상풍속산출 KARI

2018.11. 다중위성정규화데이터생성 – ARD 모듈생성 KARI

2020.05. COMS 위성영상을 이용한 3D 일사량산출모델개발 KARI

2020.08. 위성영상인공지능 데이터셋검수 KARI

교통

2019.10. 실시간교통모니터링 기술개발 한국교통연구원

2020.05. 자율협력주행지원시스템 개발 한국교통연구원

2020.09. 딥러닝기반교차로 모니터링 한국교통연구원
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모니터링시스템 분석시스템 서비스

센싱모듈

• 구간(차선)별통행량분석
• 구간(차선)별회전량분석
• 평균이동속도분석
• 상황인지

분석모듈

• PathID 분석및예측
• 셀단위교통흐름모델링
• 차선별대기행렬분석
• 차선별속도/밀도분석

시뮬레이션모듈

• 단일교차로 신호주기최적화

• 연속교차로 신호주기최적화

신호주기최적화모듈

교통통계분석서비스

교통신호최적화서비스

camera

자율협력주행서비스

LiDAR

• 센서보정

• 객체탐지

• 이동궤적

• 차종구분

• 좌표매핑

• 이동속도
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탐지/구분/매핑

• 차량탐지

• 3종(승용차,버스,트럭)구분

• 차량위치정보(위경도) 추출

속도

• 평균이동속도

LiDAR 센서활용

• 객체탐지 / 매핑/ 궤적

이동궤적추적

• 이동궤적추적
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ITS 서비스 C-ITS 서비스

교통통계분석 교통신호최적화
교차로내부

(차량 X 차량)
충돌방지지원

횡단보도
(보행자 X 차량)
충돌방지지원

동적차선변경지원 합류부속도지원

• 교차로별구간별(차선

별) 통행량, 회전량, 평

균속도등실시간통계

분석지원

• 교차로별통행량, 회전

비율등고려하여실시

간교통신호최적화

지원

• 우회전차량에게직진
차량유무알림

• 좌회전차량에게직진
또는우회전차량유무
알림

• 교차로진입차량에게
신호위반차량유무
알림

• 횡단보도보행자유무
알림

• 주행차량과보행자의
충돌가능성경고

• 셀단위차량점유산출
후차선변경알림

• 차선별주행속도추천

• 교차로우회전또는
합류부에서직진차량
유무알림

• 우회전또는합류속도
추천
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1 2

43

1
교차로 CCTV 화면

3
차선별교통통계

2
노선별교통통계

4
시간별교통통계
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Vision
Camera

Lidar
Sensor

= warning =
전방에 교통사고로
인한 정체 발생

안전주행지원서비스

교차로내부의안전정보(정지차량, 신호위반

차량, 교통정체등)을접근차량에게경고
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현재첨단교통정보수집시스템 항목 하이퍼센싱시스템

딥러닝, 컴퓨터비전 처리방식 딥러닝

4개 센서개수 1개

4개 GPU 개수 1개

가능
(직접관측)

신호대기차량유/무
가능

(인접교차로연계계산)

가능
(관측길이한계존재)

신호대기길이
가능

(인접교차로연계계산)

가능 구간별통행량(회전량) 가능

불가능 차선별통행량(회전량) 가능

가능 차종구분 가능

불가능 차량이동궤적 가능

불가능 평균이동속도 가능

불가능 이벤트검지
가능

(신호위반차량)

신호대기차량모니터링방식

< 현재첨단교통정보수집 시스템 >

교차로내부모니터링방식

< 하이퍼센싱시스템 >

하이퍼센싱시스템은교차로충돌방지지원서비스를제공하는국내유일 S/W입니다.
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Tech Products / Services Partners / Channels End Users

Monitoring
• Computer Vision
• Machine Learning
• Remote Sensing / GIS
• Data Analysis

Simulation
• Geometric Mapping
• Data Analysis
• Reconstruction
• Prediction

Cell-based 
Traffic Live Data

@ Local Dynamic Map

DRAM
(Driving Route Assistance 

Modules)

Key Functions
• Route
• Lane
• Speed

Traffic Management
SKT, 삼성SDS, LG CNS, 한화시스템

Siemens

OBU / SDK
현대앰엔, 네이버랩스, 카카오모빌

Cognata, MightyAI, Scale

MAP / LDM
현대앰엔, 만도, 카카오, 네이버
DeepMap, CivilMaps, Here

Smart City
국토부, 지자체

경찰청, 한국도로공사

Autonomous Driving System
현대자동차

Tesla, Waymo, Uber, Lyft

V2X System
한국도로공사, 이씨스, 현대앰엔

Commsignia, Savari, Flutotalks

Navigation Service
카카오, 네이버, 티맵

Here, TomTom

Key Functions
• Detection
• Tracking
• Classification
• Mapping
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• 2019.10 ~ 2020.11(1년), 5개교차로

• 인공지능교통신호최적화연구 (주관 : 하이퍼센싱, KAIST)

• 실시간교통정보수집 및분석기술개발, 교통신호최적화 기술개발
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• 2019.05부터계속진행중, 8개교차로

• 자율협력주행 서비스실증 (주관 : 하이퍼센싱, 한국교통연구원)

• 실시간교통정보수집 및분석, 자율협력주행 서비스실증
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세종시(세종 스마트시티)

• 제안준비

• 자율협력주행서비스 (주관 : 세종시, LGCNS, 카이스트)

• 실시간교통정보수집및분석, 자율협력주행서비스

울산시, 광주시, 대전시 등

• 제안준비

• 자율협력주행서비스, 실시간교통정보수집및분석

• ex) 교차로충돌방지지원서비스

UAE 아부다비, 두바이

• 제안준비(코로나19로인해제안일정연기)

• 인공지능스마트교통시스템구축 (주관 : Dubai, KAIST, 블루시그널)

• 실시간교통정보수집및분석, 교통신호최적화



H i g h - p e r f o r m a n c e R em o t e S e n s i n g C om p a n y



21

사업

추진

모델

KT, LG U+ 등스마트시티사업추진단시범사업진입

한국교통연구원인프라활용

• 자율협력주행기술연구및사업화

각도시시범사업담당공무원

• 국토부에서선정된도시사업담당자(스마트시티및스마트교통신호체계사업)

KAIST 스마트교통연구실네트워크활용

• 국내스마트교통의권위있는연구실로서해외사업및국내인프라활용

각지역교통관련 SI 업체를대상으로협력요청
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구분

교통신호관리/최적화서비스 자율주행지원/자율협력주행지원서비스

시범사업 교통신호최적화 시범사업 자율주행지원

년도 합계(억원) 대상교차로수 단가 소계 대상교차로수 단가 소계 대상교차로수 단가 소계 대상교차로수 단가 소계

2022 7.2 8 0.1 0.8 40 0.1 4 4 0.1 0.4 20 0.1 2

2023 21.8 10 0.1 1 160 0.1 16 8 0.1 0.8 40 0.1 4

2024 73 20 0.1 2 600 0.1 60 10 0.1 1 100 0.1 10

2025 122 20 0.1 2 1,000 0.1 100 50 0.1 5 150 0.1 15

2026 334 40 0.1 4 3,000 0.1 300 100 0.1 10 200 0.1 20

2027 546 60 0.1 6 5,000 0.1 500 100 0.1 10 300 0.1 30
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KAIST

01

KPU

04

R&D

Networks

KOTI

02

SNU

03

KIU

05

KARI

06

1 한국과학기술원(KAIST)교통연구실

2

3

4

5

6

• 교통솔루션 R&D

• 글로벌교통분야네트워크공유

한국교통연구원(KOTI)

• 교통분석및교통솔루션 R&D

• 자율협력주행실증사업협력

서울대학교(SNU) 공간정보연구실

• 원격탐사, 공간정보분석 R&D

• 국내국토교통분야네트워크공유

한국산업기술대학교(KPU)메카트로닉스

• 컴퓨터비전, 딥러닝 R&D

경일대학교(KIU) 공간정보공학

• 센서융합 R&D

한국항공우주연구원(KARI)

• 위성영상정보분석활용
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• 국토교통부자율협력주행공모전대상수상
(스마트교차로서비스)

2018 2020

2019 2021

201801

02 04

03

2019

2020

2021

• 국토교통부 C-ITS 리빙랩수행기관선정

• 국토교통부자율협력주행실증기관선정

• 국토교통부자율협력주행공모전대상수상

• 국토교통부자율협력주행실증기관선정
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