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회사소개

단 1대의 LiDAR로 모든 객체를 식별할 수 있는 솔루션

VUERON은 국내에서 유일하게 단 한 대의 LiDAR와 LiDAR 인지 솔루션으로

자율주행 면허를 취득했습니다.

다양한 임베디드 환경에서 쉽고 유연한 프로세스 구축을 통해

자율주행시스템, 스마트 시티, 스마트 팩토리, 스마트 시큐리티, ITS/C-ITS 등

한국판 뉴딜 정책의 핵심적 분야에 활용되고 있습니다.

VUERON의 3D LiDAR 기반 인지 솔루션은

프라이버시를 보호하면서도 낮과 밤에 상관없이 사람, 차량, 이동 물체를 정확하게

감지 및 추적하여 필요한 정보를 제공하는 솔루션입니다.

자체 개발한 AI 알고리즘을 적용하여 다양한 환경에서도 안정적으로

높은 정확도를 보이는 다양한 시스템 구축이 가능합니다.
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3D LiDAR 인지 솔루션

• LiDAR(LiDAR) : Light Detection And Ranging
- 레이저 펄스를 쏘고 반사되어 돌아오는 시간을 측정하여 반사체의 위치좌표를 측정하는 센서

레이저
데이터 처리

거리 = 시간 X 레이저의 속도

3차원 포인트클라우드장면

LiDAR 센서

장점 : 측정거리, 해상도, 3D 좌표값, 낮은조도에서도 동작가능
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카메라 레이다 LiDAR

강점 :
색 구별

높은 해상도
형태 분류

강점 :
측정거리

환경 둔감성
낮은 조도에서도 동작

강점 :
측정거리

높은해상도
3차원 정보 제공

낮은 조도에서도 동작

• 자율주행시스템에 필수적인 센서

3D LiDAR 인지 솔루션
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인지 소프트웨어는 데이터를 가공하여 유의미한 정보를 제공함LiDAR의 미가공데이터(Raw data)는 단순 정보 나열에 불과함

X 좌표값(길이),
Y 좌표값(폭),
Z 좌표값(너비),
포인트 세기

객체 위치
객체 크기,
객체 방향,
속도 등 …

• 뷰런테크놀로지는 자율주행을 위해 필수적인 LiDAR 인지 소프트웨어를 제공함

3D LiDAR 인지 솔루션
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사업영역

기본 제공정보

플랫폼

승용차

상용차

보행자

이륜차

비정형 객체

속도

물체 윤곽

• View.One 자율주행 솔루션

추가기능

컷인 / 경로 내 차량 검출 사각지대 차량 검출

차선검출및추천경로제시 가드레일 검출

지형 및 표지판 검출 터널 검출
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1. LiDAR 센서 1대로 자율주행 면허 취득

목 적
뷰런 LiDAR 인식 소프트웨어의 우수성과 자동차 산업 적용
가능성 입증

프로젝트 기간 2020년 6월 ~ 2020년 12월 (내부 프로젝트로 진행)

센서 단 1대의 LiDAR만 활용
- 카메라, 레이더, GPS, HD 지도 미사용

요구사항

1. 1개의 LiDAR 센서 사용

2. 고속도로에서 다음 ADAS 기능 구현

1) 차선유지

2) 능동형 거리조절 어시스턴스

3) 능동형 차선변경 어시스턴스

4) 능동형 차량충돌 회피 어시스턴스

사업영역

• View.One 자율주행 솔루션
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View.One 핵심기능

세계 최초 LiDAR 전용 자율주행

<추월> <교통 체증 분석>

<끼어들기> <장해물(공사 현장 등) 감지> <터널 내부 감지>

<가드레일 & 교통 신호 감지>

<차선 감지>

<차선 변경>

※ Vueron은 LiDAR 센서 하나만으로 한국에서 자율주행 면허를 취득했습니다. 카메라, 레이더, GPS, HD 지도는 사용하지 않았습니다. 

사업영역
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사업영역

기본 제공정보

플랫폼

추가기능

객체 분류(사람, 차, 그외*) 

거리

높이

속도

방향

이동궤적

* 분류종류는요청에따라추가가능

인원수 체크 위험지역 알람

히트맵 인원 추적

이동객체 추적 다중LiDAR 프로세싱

• View.Two : 스마트 보안 솔루션
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사업영역

• View.Two : 스마트 보안 솔루션

< LiDAR 센서 >

< 전원 어댑터>

< VUERON 프로세싱 유닛>

< VUERON PC>

1번

< 타 시스템 PC>

< 통합 관제 서버>
3번

2번

< 통합관제 PC>

4번

< 인터페이스 게이트웨이>

〮 View.two는 AI시스템을 기반으로 타 시스템의 미들웨어(Middle-ware)로 즉시 적용이 가능합니다.

〮 TCP/IP와 UDP통신으로 타 시스템과의 호환성이 유연합니다.

〮 제어기 1개당 최대 2개의 라이다 센서 활용이 가능합니다.

〮 3D 화면 구축을 위해 센서의 X,Y,Z축 좌표 값은 자동으로 조정됩니다.
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<히트맵 분석>

<Zone 설정/인원 수 파악>

사업영역

<객체 검출 및 분류>

장애물 포인트 데이터를 모아 객체화를 진행합니다.

객체물의 데이터를 바탕으로

승용차/상용차/이륜차/사람/미식별 물체로 분류합니다.

사각 박스로 각 객체들을 지정하고

분류된 검출 객체들의 데이터를 분석합니다.

필수 감시지역을 원하는 만큼 설정이 가능하며,

설정된 지역 내부의 모든 객체 데이터를

용도에 맞게 분석하여 제공합니다.

예) 사람 인원수, 객체 ID, 객체 크기 등

감지범위 내 이동물체의 고유 ID 데이터를 축적하

여 이동경로를 분석합니다.

데이터를 기반으로 혼잡도를 분석하여

도로교통정보시스템, 시설물관리시스템, 통합관

제시스템과 정보공유를 통해 더 빠른 이동시스템

구축을 실행하고 있습니다.

<이동경로 파악>

다양한 현장에서 축적된 데이터들을 분석하여

편리한 작업 환경과 안전한 시스템을 구축 하는데

데이터를 제공합니다.

대형 백화점과 같은 상업시설에서

히트맵 분석을 통해 언제, 어디를,

얼마나 많은 인원이 방문했는지를 파악하여

또 다른 기대효과를 창출해 낼 수 있습니다. 

View.Two 핵심기능
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뷰런의 3D LiDAR 인지 솔루션

뷰런 솔루션의 장점

오직 뷰런의 LiDAR 솔루션으로 모든 객체를 검출할 수 있습니다.

카테고리 뷰런테크놀로지 경쟁사

정형 객체
(Rigid objects)

위치 O O

모형 O X

속도 O O

비정형 객체
(Deformable 

objects)

위치 O X

모형 O X

속도 O X 비정형 객체 샘플
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다양한 기능

- 차선, 가드레일 등 도로 정보

- 타깃객체, 주행경로 등 정보

- 저사양으로 구현

- 고객 맞춤형 기능 제공

실용성

- 존재하는 모든 장애물 검출

- 허위 경보 없음

안전성

신뢰도 높은
객체정보

- 위치, 속도, 객체 타입 등

핵심 기술

• 뷰런은 자체 개발 알고리즘을 바탕으로 높은 성능의 안정적이고 실용적인 인지 소프트웨어를 제공함

뷰런의 3D LiDAR 인지 솔루션
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자동차

우주 ž 항공

그외 다양한
산업분야

산업 적용분야

• 자율주행차량 / 첨단운전자보조시스템(ADAS)

• 3차원 정밀지도 데이터 정보취득

• 우주선 도킹 시스템 / 위성 추적

• 환경 / 지형 관측 시스템

• 안전 / 보안 / 스마트시티 시스템

• 항구 도킹 시스템 / 생산공정 분석 시스템

• LiDAR 적용분야

적용 예시
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파트너쉽 (R&D networking)
• 최대규모의 LiDAR 센서회사들과 파트너쉽 체결

Vueron의 LiDAR 인지 솔루션은 글로벌 주요 LiDAR 센서와 호환 가능합니다.

Velodyne Lidar

Ouster

InnovizAEye
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WEBSITE SOCIAL MEDIA

GLOBAL OFFICE

CONTACT

HQ: Seoul 
South KoreaUS: San Jose 

USA

파트너쉽 (R&D networking)
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Thank you 

Contact : Joseph Kim / Joseph.kim@vueron.org


