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인터트래픽암스테르담 2026� :�공간을 이해하는 인프라,
ITS의 새로운 기준

서론: 인프라로 자리 잡은 ITS와 전시의 의미

2026년 네덜란드 암스테르담 RAI 전시장에서 개최된 Intertraffic Amsterdam은 도로 교통 인프라 및 

ITS 분야에서 가장 영향력 있는 글로벌 전시회 중 하나로, 약 900개 이상의 기업과 30,000명 이상의 

전문가가 참여하는 대규모 행사이다. 이번 전시는 단순히 기술을 소개하는 자리를 넘어, 실제 도로와 도시 

환경에서 적용되고 있는 ITS 기술의 수준과 방향성을 직접 확인할 수 있었다는 점에서 의미가 크다. 

최근 ITS 분야에서는 데이터와 인공지능 기술이 빠르게 발전하고 있지만, 동시에 한 가지 중요한 변화가 

함께 나타나고 있다. 그것은 기술의 발전 자체보다, 그 기술이 실제 도시에서 어떻게 운영되는가가 더 중요한 

기준이 되고 있다는 점이다. 이러한 흐름은 기존 ITS World Congress에서도 기술이 아닌 문제 해결이 

본질이라는 형태로 제시된 바 있으며, Intertraffic에서는 그 흐름이 한층 더 현실적인 모습으로 드러났다. 

즉, 이번 전시는 가능한 기술이 아니라 이미 적용되고 있는 기술이 중심이 된 전시였다.
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㈜에스오에스랩
인프라영업실
이 상 빈 실장

전시 전반의 흐름: “운영” 중심의 기술

전시장을 전체적으로 둘러보며 느낀 가장 큰 변화는 ITS가 더 이상 추가적인 기술이 아니라 기본 인프라로 

인식되고 있다는 점이었다. 과거에는 ITS가 특정 프로젝트나 스마트시티 사업의 일부로 도입되는 경우가 

많았지만, 이번 전시에서는 기존 도로 인프라에 자연스럽게 통합되는 기술, 운영 효율 개선을 직접적으로 

목표로 하는 시스템, 유지관리까지 고려된 현실적인 설계가 공통적으로 나타났다.

특히 유럽 기업들을 중심으로 기술을 설치하는 것보다 오랫동안 안정적으로 운영하는 것에 초점을 맞춘 

접근이 인상적이었다. 또한 많은 전시 부스에서 공통적으로 확인된 점은 시스템 단위의 데모보다는 실제 적용 

사례와 운영 데이터를 강조하고 있다는 점이었다.

단순한 성능 지표보다 구축 이후의 유지관리, 장애 대응, 데이터 활용 방식까지 함께 제시되면서, ITS가 

단발성 구축 사업이 아니라 장기적인 운영 사업으로 전환되고 있음을 보여주었다.
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교통 운영, 도로 안전 기술: 센서 기반 공간 인지와 예방 체계로의 진화

교통 운영과 도로 안전 분야에서는 공통적으로 실시간 데이터 기반 대응 구조가 강화되고 있었다. 기존의 

고정형 신호 체계에서 벗어나 교통 흐름을 기반으로 운영을 최적화하려는 접근이 확대되고 있으며, 이는 

교차로 단위 제어를 넘어 전체 교통 흐름을 고려한 방식으로 발전하고 있다.

동시에 도로 안전 분야에서도 사고 이후 대응이 아니라, 위험 상황을 사전에 인지하고 관리하는 방향으로 

기술이 진화하고 있다. 이러한 변화의 중심에는 다양한 센서를 통해 도로 환경과 이동 객체를 보다 정밀하게 

인식하려는 시도가 자리하고 있다. 차량뿐 아니라 보행자, 자전거 등 다양한 이동 주체를 동시에 고려하는 

인지 기반 접근이 확대되면서, ITS는 단순한 감시 시스템을 넘어 능동적인 운영 및 예방 중심 인프라로 

변화하고 있다.

이와 같은 흐름은 결국 단순한 이벤트 감지가 아니라, 공간 전체를 이해하고 관리하는 방향으로 이어지고 

있으며, 이는 교차로를 넘어 주차장과 같은 보다 넓은 영역으로 확장되고 있다.

스마트 주차와 공간 관리: 공간 인지 기반 도시 운영으로의 확장

이러한 흐름은 스마트 주차와 도시 공간 관리 분야에서 더욱 뚜렷하게 나타난다. Intertraffic 

Amsterdam은 ITS, Road Safety, Road Infrastructure와 함께 ‘Parking’을 독립적인 핵심 전시 분야로 

구성하고 있으며, 전 세계 다수의 주차 및 교통 인프라 기업들이 해당 영역에 집중적으로 참여하고 있다. 

이는 주차가 단순한 편의 기능을 넘어, 도시 공간을 어떻게 인지하고 운영할 것인가의 문제로 확장되고 

있음을 보여준다.

기존 주차 시스템이 단순히 주차 가능 여부를 안내하는 수준이었다면, 최근에는 공간 전체를 하나의 운영 

대상으로 보고 차량의 위치와 흐름을 정밀하게 파악하는 방향으로 변화하고 있다. 차량의 유입과 유출 흐름을 

분석하고, 주차장 내부 동선을 최적화하며, 도시 교통과 연계하여 운영하는 방식이 대표적이다. 특히 공항, 

대형 상업시설, 도심 외부 주차장과 같은 실외 공간을 중심으로, 넓은 영역을 보다 정확하게 인지하고 

관리하기 위한 기술의 중요성이 빠르게 증가하고 있다.

이러한 변화는 차량 탐색 시간 감소와 교통 혼잡 완화, 나아가 불필요한 차량 이동 감소를 통한 환경 개선 

효과까지 이어질 수 있다. 즉, 주차 시스템은 더 이상 편의 기능이 아니라 도시 공간을 이해하고 운영하는 

핵심 인프라로 자리잡고 있다.
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SOSLAB : LiDAR 기반 공간 인지로의 접근

이러한 흐름 속에서 SOSLAB은 LiDAR 기반 인프라 인지 기술을 중심으로 LPGS와 LCAS 솔루션을 

전시하였다. LPGS는 3차원 공간 데이터를 기반으로 차량의 위치와 점유 상태를 판단하는 방식으로, 기존 

이미지 기반 시스템과는 다른 접근을 취한다. 

공간 좌표 정보를 직접 활용하기 때문에 조명이나 날씨와 같은 환경 변화에 대한 영향이 적고, 다수의 

차량을 동시에 정확하게 인식할 수 있다는 점에서 대규모 실외 주차 환경에 적합하다. 특히 기존 센서 

기술로는 구현이 어려웠던 넓은 공간에서의 일관된 인식 성능을 제공할 수 있다는 점에서 의미가 있다. 

LCAS는 사람의 이동 흐름과 밀집도를 분석하는 솔루션으로, 공항이나 터미널과 같은 공간에서 활용될 수 

있으며 ITS의 적용 범위가 차량 중심에서 사람과 공간 중심으로 확장되고 있음을 보여준다. 이는 향후 ITS가 

단순한 교통 시스템을 넘어 도시 전체의 흐름을 관리하는 기술로 발전할 가능성을 시사한다. 

이와 같이 ITS의 역할이 개별 장비 수준을 넘어 공간 전체를 인지하고 운영하는 방향으로 확장되면서, 

결국 시스템의 성능은 ‘얼마나 정확하게 공간과 객체를 인식하느냐’에 의해 결정되는 구조로 변화하고 있다.

※ LPGS(LiDAR Parking Guidance System, 라이다 기반 빈 주차면 안내 시스템)

※ LCAS(LiDAR Crowd Analytics System, 라이다 기반 군중 유동량 및 혼잡도 분석 시스템)

에스오에스랩의 라이다 기반 주차 솔루션인 LPGS
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기술적 시사점: 공간 인지 정확도 중심 경쟁 구조

이번 전시를 통해 확인된 가장 중요한 기술적 키워드는 정확도였다. ITS 시스템은 데이터 기반으로 

운영되며, 그 데이터의 정확도가 곧 시스템의 성능과 직결된다. 특히 교통 운영과 안전 분야에서는 작은 

오차도 실제 운영상의 문제로 이어질 수 있기 때문에, 정확한 인지 기술의 중요성이 더욱 커지고 있다.

이러한 흐름은 주차 및 공간 관리 분야에서도 동일하게 나타난다. 주차 시스템이 단순한 정보 제공을 넘어 

차량의 위치와 흐름을 기반으로 공간 전체를 운영하는 단계로 발전하면서, 개별 객체를 얼마나 정확하게 

인식할 수 있는지가 시스템의 핵심 성능으로 작용하고 있다.

전시 현장에서 확인한 다수의 솔루션은 카메라 기반으로 실외 공간을 감지하는 구조를 채택하고 있었다. 

카메라는 설치와 비용 측면에서 장점이 있지만, 조명 변화, 그림자, 악천후 등 환경 조건에 따라 인식 성능이 

영향을 받는다는 한계를 가진다. 특히 공항이나 대형 주차장과 같은 넓은 실외 공간에서는 이러한 요소들이 

복합적으로 작용하면서, 차량 인식의 정확도와 안정성이 중요한 이슈로 나타난다.

결국 ITS 시스템의 경쟁력은 단순한 기능의 다양성보다, 다양한 환경에서도 일관된 인식 성능을 유지할 수 

있는가에 달려 있다. 이러한 관점에서 센서의 선택은 단순히 인식 성능을 넘어 시스템의 구조와 운영 

방식까지 결정하는 요소로 작용하며, 구축 비용, 유지관리 효율, 확장성까지 포함한 종합적인 판단이 

요구된다.

따라서 공간 정보를 직접적으로 획득하고 환경 변화에 상대적으로 강인한 인지 방식을 제공할 수 있는 

센서 기술은 향후 ITS, 특히 실외 주차 및 공간 관리 영역에서 중요한 역할을 하게 될 것으로 판단된다.

네덜란드 암스테르담에서 열린 인터트래픽 행사에서 에스오에스랩 관계자가 주요 인사에게 자사 제품을 설명하고 있다.



Monthly ITS   2026 April Vol. 227

Smart Move, Better Life
with ITS Korea 7

도시 운영 인프라로서의 ITS

Intertraffic Amsterdam 2026은 ITS 기술의 발전 수준을 보여주는 전시라기보다, ITS가 실제 도시 

환경에서 어떻게 구현되고 운영되고 있는지를 보여준 자리였다. 전시 전반에서 확인된 흐름은 단순히 다양한 

기술의 등장에 있는 것이 아니라, 교통과 공간을 보다 정밀하게 이해하고 이를 운영에 연결하려는 방향으로 

수렴되고 있었다.

특히 교통 운영, 도로 안전, 주차와 같은 개별 영역은 더 이상 분리된 기능이 아니라, 하나의 공간 안에서 

함께 관리되어야 하는 요소로 인식되고 있었으며, 이를 가능하게 하는 기반으로서 센서와 데이터의 역할이 

더욱 중요해지고 있었다. 결국 ITS는 정보를 수집하는 시스템이 아니라, 공간을 해석하고 이를 바탕으로 

도시를 운영하는 체계로 진화하고 있다.

이러한 변화 속에서 ITS의 경쟁력은 기술의 복잡성이나 규모가 아니라, 다양한 환경에서도 공간을 얼마나 

정확하게 인지하고 일관된 방식으로 운영에 반영할 수 있는가에 의해 결정될 것이다. 특히 실외 주차와 같은 

영역은 이러한 변화가 가장 직접적으로 나타나는 분야로, ITS가 도시의 흐름을 어떻게 구체적으로 개선할 수 

있는지를 보여주는 대표적인 사례라 할 수 있다.

이번 전시는 결국 하나의 질문으로 정리될 수 있다. 도시의 공간을 얼마나 정확하게 이해할 수 있는가. 

그리고 그 이해를 실제 운영으로 얼마나 효과적으로 연결할 수 있는가. 향후 ITS는 이 두 가지에 대한 

해답을 중심으로 발전해 나갈 것이며, 그 과정에서 도시 운영을 뒷받침하는 핵심 인프라로서의 역할은 더욱 

확대될 것으로 기대된다.

약 30,000명 이상의 전문가가 참가한 인터트래픽 행사 현장




